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Resumen 

El presente escrito resume diversas técnicas de 
composición musical centradas en la utilización de 
conjuntos de grados cromáticos y matrices combina­
torias, y da cuenta de las aplicaciones informáticas 
especialmente desarrolladas para el tratamiento de 
estas técnicas. Se presenta aquí el punto de partida 
para el diseño y la implementación de interfaces que 
faciliten el uso de los programas mencionados, y con­
formen una plataforma eficaz destinada a la composi­
ción asistida. 

1. Introducción 

El segundo campo de aplicación elegido para el 
desarrollo de interfaces destinadas a la composición e 
interpretación de la música es el de las denominadas 
matrices combinatorias. Este tema ha sido previamen­
te desarrollado por el Dr. Pablo Cetta y el Dr. Pablo Di 
Liscia en el marco de los Proyectos de Investigación 
"Desarrollo de aplicaciones informáticas para la orga­
nización de la altura temperada en la composición y 
análisis musical" (Área de Artes Multimediales, lUNA, 
2007-2008) Y "Formalización de procesos composi­
tivos y desarrollo de aplicaciones informáticas para 
análisIs y composición musical" (Facultad de Artes y 
Ciencias Musicales, UCA., 2007-2009) . 

Según expresáramos en el libro "Elementos de 
Contrapunto atonal"·, gran parte de la producción 
musical de la música occidental descansa en la orga­
nización de la altura en base al sistema temperado. 
Durante los siglos XVII, XVIII Y XIX, se desarrollaron si­
multáneamente tanto la música tonal como su teoría. 
A partir de la llamada "Música del siglo XX", o "Música 
Contemporánea", comienza un proceso de disolución 
gradual del Sistema Tonal en el que se destacan tres 
tendencias: 

1. La persistencia del sistema tonal de manera 
"extendida", o de sistemas análogos sobre base 

' Celta. P; Di Useia. P. Elementos de Contrapunto atonal. EDUCA. Buenos Aires. 2009. 

de otras escalas o modos, o el uso particular 
de estos -politonalidad, bitonalidad, etc.-, se 
encuentra en determinadas composiciones de 
Claude Debussy, Bela Bártok, Sergei Prokofief, 
Igor Stravinsky, Alexander Scriabin, entre otros. 

2. La organización serial dodecafónica de la 
altura temperada, diseñada por los compositores 
de la Escuela de Viena (Arnold Schonberg, Anton 
Webern y Alban Berg), aproximadamente a partir 
de 1920 y continuada luego por compositores 
europeos y estadounidenses. La posterior deriva­
ción de ésta fue el serialismo integral, tendencia 
encabezada por compositores como Karlheinz 
Stockhausen , Pierre Boulez, Luigi Nono, Luciano 
Berio y Milton Babbitt, entre otros. 

3. La organización " no serial" de la altura tem­
perada que, sin embargo, no es tonal (o tonal­
extendida, como el caso de la tendenc ia que 
mencionamos en el punto 1) ni serial y que se 
suele denominar "atonalismo libre". Esta se de­
tecta en las primeras composiciones atonales de 
los compositores de la Escuela de Viena, aunque 
también en las obras de Edgar Varése, Charles 
Ives e Igor Stravinsky, entre otros. 

Ya que la primera y la segunda de las tenden­
cias mencionadas se basan en conceptos teóricos 
totalmente -o casi totalmente desarrollados, surgió 
la necesidad de diseñar un sistema teórico para la 
música Atonal no serial. Si bien no puede negarse que 
su fuente de inspiración la constituye la música pre 
y post serial atonal centroeuropea, fue inicialmente 
desarrollado por compositores y teóricos america-
nos (Milton Babbit y Allen Forte, como compositor y 
téorico y como teórico respectivamente, entre los más 
destacados). El sistema, se basa en la noción de Pitch 
class sets (Conjuntos de grados cromáticos) y utiliza 
recursos del Álgebra Combinatoria y de la Teoría de 
Conjuntos para organizar los grados cromáticos (Pitch 
Classes) del sistema temperado en grupos (Sets), y 
determinar sus propiedades estructurales. Sobre la 
base de las propiedades de los Pitch Class Sets surgen 
sus posibilidades de combinación y su potencial sono­
ro a explotar en la composición musical. Una posterior 
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proyección es la formalización de las posibilidades de 
la disposición vertical y horizontal de estos conjuntos 
en matrices, que explotan sus caracte rísticas estruc­
turales en la generación de diseños compositivos 
abstractos aplicables a la composición musical, tal 
como se desarrolla principalmente en los trabajos 
del compositor estadounidense Robert Morris. La 
combinatoria aplicada a matrices, sin embargo, no 
es exclusiva de la música atonal, sino que se desa­
rrolla abundantemente también en la música serial 
dodecafónica. En este sentido, tanto la teoría de la 
música serial dodecafónica como la de la música 
atonal se complementan en una manera orgánica , 
dado que las formas canónicas de una serie dodeca­
fónica (original, inve rsión, retrogradación e inversión 
retrógrada) no alcanzan a dar cuenta de la estructura 
subyacente de una obra musical y, por otro lado, 
los conjuntos de grados cromáticos de una obr¡:¡ no 
serial deben estar distribuídos organizadamente en 
el total cromático. 

2. Los conjuntos de grados cromáticos 

Describiremos brevemente algunos aspectos teó ­
ricos de la técnica de conjuntos de grados cromá­
ticos.Si bien esta técnica contempla todas las 
agrupaciones de altura posibles , que van desde el 
conjunto vacío hasta el total cromático, vamos a 
concentrarnos solamente en los conjuntos formados 
por cuatro grados, a modo de ejemplo . 

Si deseamos formar todos los subconjuntos po ­
sibles de cuatro notas tomadas de las doce perte­
necientes al sistema temperado, debemos recurrir a 
una operación del cálculo combinatorio denominada 
variaciones simples, que se practica de acuerdo con 
la siguiente fórmula: 

V n,m = n (n-1) (n-2) ... (n-m+1) 

Las variaciones simples son todos los subconjun­
tos de m elementos tomados de n objetos dados, de 
tal modo que dos subconjuntos se consideran distin­
tos si difieren en algún objeto o en el orden en que 
van colocados en el conjunto (ab es distinto de ba) . 

Las cantidad de variaciones de 12 elementos 
tomados de a 4 es: 

V12,4 = 12.11.10.9 = 11880 

Un número tan elevado de posibilidades resulta 
imposible de controlar. Esta cantidad puede reducirse 
considerablemente excluyendo los subconjuntos que 
poseen los mismos elementos pero en orden distinto. 
A estos ordenamientos los denominamos permuta­
ciones : 0,1,2,3 y 3,0,2,1 son permutaciones de los 
mismos elementos. 
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Dado que la cantidad de permutaciones de n 
elementos puede calcularse por: 

Pn = n! 

La cantidad de permutaciones de un conjunto de 
cuatro elementos son: 

P4 = 4 ! = 4.3.2.1 = 24 

Eliminando las permutaciones reducimos el primer 
valor a 495 conjuntos (11.880/24). Resulta obvio que 
no es lo mismo 0,1,2,3 que 3,0,2 ,1, no obstante, los 
elementos son los mismos en ambos casos. Lo que 
nos interesa particularmente es que los intervalos o 
distancias entre todos los números, que en nuestro 
caso representan a los sonidos, son los mismos. 

Si consideramos que las representaciones alfa­
numéricas de las notas son: 

o 12 345 6 7 8 9 A B 

do do# re re# mi fa fa# sol sol# la la# si 

nos queda que 0,1,2,3 es un conjunto que posee 
3 segundas menores, 2 segundas mayores y una 
tercera menor; 3,0,2,1, por su parte, posee la misma 
interválica, y solo difiere en los intervalos sucesivos 
que se dan en el orden melódico: 

2M 
2tn -

O 1 2 
menor 
2m ---.J 
2M----' 
3m ------' 

3 
3 segundas menores, 

2 segundas mayores y una tercera 

Por esto, siguiendo con nuestra intención de organi­
zar la altura, podemos descartar las permutaciones en 
favor de reducir el número de combinaciones posibles. 

También podemos minimizar el número de casos 
omitiendo las transposiciones e inversiones; 4,5,6,7 es 
una transposición de 0,1,2,3, y ambas poseen la misma 
interválica. Lo mismo sucede con 0,B,A,9, que es la 
inversión de 0,1,2,3. 

Quedan en definitiva, luego de quitar las permutacio­
nes, las transposiciones y las inversiones, 29 conjuntos de 
altura, cada uno con características interválicas propias. 

Semejante reducción puede en principio parecer 
arbitraria, pero es similar a la que ocurre en la mú­
sica tonal. El acorde mayor, por ejemplo, forma una 
estructura reconocible más allá de las transposiciones 



o permutaciones que se le apliquen. En este caso, 
agrupamos ciertas permutaciones según la nota 
más grave y denominamos a cada grupo inversiones 
del acorde. A cada inversión se le atribuyen estilís­
ticamente características funcionales específicas, 
particularmente a la segunda inversión que es la 
que más se aleja de la fundamental en la escala de 
los armónicos . 

La diferencia principal de los conjuntos en rela­
ción con los acordes tonales reside en considerar a 
la inversión de un conjunto como una simple trans­
formación del conjunto original. En ~I ámbito tonal, 
la inversión del acorde mayor es el acorde menor, 
y ambos son usados como tónicas de dos modos 
bien diferenciados, como parte de un sistema más 
complejo. Resulta entonces que, la inversión de un 
conjunto responde más bien a un criterio contra­
puntístico que armónico. Algo similar ocurre en la 
música tonal, con la inversión de un motivo para ser 
utilizado como variante en la imitación. 

Cada conjunto está caracterizado por un vector 
interválico, que expresa la cantidad de cada una 
de las clases interválicas. Las clases interválicas 
son seis: segunda menor, segunda mayor, tercera 
menor, tercera mayor, cuarta justa y cuarta aumen­
tada. Una clase interválica comprende a un intervalo 
ya su inversión. El intervalo de sexta mayor está 
comprendido en la clase interválica tercera menor. 
y esto es porque no consideramos, de momento, la 
posición que tendrán las notas en el registro. 

El vector interválico está representado por seis 
números entre corchetes cuyos órdenes de apari­
ción hacen referencia a la clase interválica; [321000] 
indica un conjunto que posee tres segundas me­
nores, dos segundas mayores, una tercera menor, 
o terceras mayores, o cuartas justas y/o cuartas 
aumentadas. Y el vector citado es el que correspon­
de a 0,1,2,3, o a 4,5,6,7, o a 0,B,A,9. 

A 0;1,2,3 lo llamamos forma prima, que es la mí­
nima expresión del conjunto, transpuesto sobre do. 

En la mayoría de los casos, un conjunto posee 
12 transposiciones·y 12 inversiones de esas trans ­
posiciones. Sin embargo, al realizar estas opera­
ciones de transformación partiendo de la forma 
prima notamos que los resultados en algunos 
casos se repiten. Por ejemplo el 4-28 (0,3,6,9), que 
es el acorde de séptima disminuida: la transposi­
ción a la tercera menor da 3,6,9,0 que es simple­
mente una permutación del anterior y, por lo tanto, 
es redundante. 

Los 29 conjuntos de cuatro notas pueden obser­
varse en la tabla siguiente. En la primera columna 

aparece el nombre que se da a cada conjunto, en la 
segunda su forma prima, en la tercera la cantidad de 
variantes por transposición e inversión posibles y, 
en la última, el vector interválico correspondiente. 

Nombre del Forma prima Transp/lnv Vector interválico 

conjunto 

4-1 012 3 12 [3 21000] 

4-2 0124 24 [221100] 

4-3 0134 12 [212100] 

4-4 0125 24 [211110] 

4-5 0126 24 [210111] 

4-6 0127 12 [210021] 

4-7 0145 12 [201210] 

4-8 0156 12 [200121] 

4-9 0167 6 [200022] 

4-10 0235 12 [122010] 

4-11 0135 24 [121110] 

4-12 0236 24 [112101] 

4-13 0136 24 [112011] 

4-14 0237 24 [111120] 

4-Z1 5 0146 24 [111111] 

4-16 0157 24 [110121] 

4-17 0347 12 [102210] 

4-18 0147 24 [102111] 

4-19 0148 24 [101310] 

4-20 158 12 [101220] 

4-21 0246 12 [030201] 

4- 22 0247 24 [021120] 

4-23 0257 12 [021030] 

4-24 0248 12 [020301] 

4-25 0268 6 [020202] 

4-26 0358 12 [012120] 

4-27 02 58 24 [012111] 

4-28 03 69 3 [004002] 

4-Z2 9 0137 24 [111111] 

Existen dos conjuntos que se distinguen por la 
Z en sus nombres (4-Z15 y 4-Z29). Ambos poseen el 
mismo vector interválico pero formas primas distin­
tas. Según vimos, el vector [111111] indica que los 
dos conjuntos poseen todas las clases interválicas. 
Esta particularidad fue aprovechada en diversas 
obras del siglo XX, a modo de ejemplo, en "Música 
para cuerdas, percusión y ce/esta" de Bartók. 
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3. Matrices combinatorias no seriales 

Las matrices no seriales presentan un mismo conjun­

to de grados cromáticos en todas sus filas y colum­
nas, o bien, uno para sus filas y otro, distinto al 
anterior, en todas sus columnas. A partir de estas 
matrices se mantiene la coherencia interválica, tanto 
en el aspecto horizontal como en el vertical. 

a bcd 
bcd a 
c d a b 
d a b c 

Realicemos ahora, a modo de ejemplo, una matriz 

con el conjunto 4-18 (o, 1, 4, 7) representándola nu­
méricamente y luego en notación musical. Según se 
observa, contiene las mismas notas en todas sus filas 
y columnas. 

4 1 o 7 
7 4 1 o 
o 741 

1 o 7 4 

El cuadrado romano puede contener más de un 
elemento por posición dentro de la matriz, o bien una 
posición vacía (un silencio). En el ejemplo siguiente 

partimos del conjunto 79A 03 6, que es un 6-27 divi­
dido en tres partes, e intercalamos un silencio entre 
la segunda y la tercera partición . 

3.1 Cuadrado romano 

La matriz combinatoria no serial más simple, y a la 
vez más elemental en términos musicales, es la de ­
nominada cuadrado romano. Está constituida por un 
único conjunto que se repite sin transformaciones 
en sus filas y columnas. Se obtiene realizando per­

mutaciones circulares de los elementos del conjunto 
dado, ubicando cada permutación en una fila. Si a, 
b, c y d son los elementos del conjunto, se construye 
del siguiente modo: 

7A9 03 6 

03 6 

6 79A 03 

6 79A 03 

En la fila 1, columna 1 del ejemplo anterior, permuta­
mos los elementos de esa posición. Las permutaciones 
dentro de una misma posición no afectan las propieda­
des interválicas de la matriz. 

Se denomina norma horizontal al conjunto compren­
dido por todos los elementos de cualquier fila , y norma 
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vertical a todos los elementos de una columna. En un cuadra­
do romano, la norma horizontal y la vertical son idénticas. 

3.2. Matrices simples de tipo I 

Las matrices tipo I poseen también la misma norma, 
horizontal y verticalmente. La denominación simple 
indica que la construcción de la matriz no depende de las 

propiedades de la norma elegida, y cada posición está 
ocupada por un único elemento. Distinguimos dos casos. 

3.2.1. Matriz tipo lA 

La norma generadora se establece a partir de un 
conjunto cualquiera de n elementos. La cantidad de 
elementos determina las dimensiones de la matriz, 

que siempre es cuadrada (posee igual número de 
filas y columnas). 

A fin de comprender el principio constructivo, 
consideremos un conjunto -norma generadora- for­
mado por cuatro notas (a, b, c, d) que sumamos del 
siguiente modo: 

a ,j, a b +a c+a d+ 8 

a +b b +b c+b d +b 

a + e b+ e c + e d + e 

a+ d b+ d c.¡.d d + d 

Como el conjunto considerado posee cuatro ele­

mentos, la matriz generada es de 4 x 4. 

Crearemos ahora una matriz a partir de las notas 

2A740. Se trata de un conjunto 5-34, cuya estructura equi­
vale a la de un acorde de dominante con novena mayor. 

2 + 2 A+2 7+2 4 + 2 0 + 2 

2 +A A + A 7 +A 4+A O+A 

2 + 7 A+ 7 7 + 7 4+7 0 + 7 

2+4 A +4 7 +4 4+4 0 +4 

2+0 A+O 7 + 0 4+0 0 + 0 

Efectuando.la suma y ajustando los valores entre 
o y 11 (módulo 12) obtenemos: 

4 o 9 6 2 

o 8 5 2 A 

9 5 2 B 7 
6 2 B 8 4 
2 A 7 4 o 

Las filas y columnas de la matriz 5 x 5 están formadas por 
transposiciones del conjunto empleado como norma. 

3.2.2. Matriz tipo I B 
Esta matriz se construye de modo similar a la anterior. 



El tipo 1 A posee en sus filas y columnas transposiciones 

del conjunto usado como norma, pero aquí generamos 
transposiciones en las filas , e inversiones transpuestas 

en las columnas. 

El procedimiento para construir la matriz recurre 

también a la suma, pero en este caso, el primer término 
está dado por cada uno de los elementos del conjunto, 

y el segundo por la inversión de los mismos. 

a + I(a) b + I(a) e + I(a) d+ I(a} 

8 + I(b) b + I(b) e + I(b) d+ I(b) 

a + I(e) b + I(e) e + I(e) d + I(e} 

a + I(d) b + I(d) e + I(d) d + I(d) 

Para ejemplificar esto, utilicemos ahora el conjunto 

4-27 como norma (2085). 

2 + 1(2) 0+1(2) 8 + 1(2) 5 + 1(2) 

2 + 1(0) 0 + I(Ol 8 + 1(0) 5'" I(O} 

2 '" 1(8) O'" 1(8) 8 .,. 1(8) 5'" 1(8) 

2 '" 1(5) O'" 1(5} 8 + 1(5) 5 + 1(5} 

Que da por resultado: 

o A 6 3 

2 O 8 5 

6 4 O 9 

9 7 3 O 

Cada fila presenta un conjunto 4-27, cuya estructura es la de 
un acorde de séptima de sensible. Por otra parte, cada colum­

na contiene también un 4-27 pero invertido, que corresponde 
a la estructura del acorde de séptima de dominante. 

3.2.3. Matriz tipo 11 

En una matriz simple tipo 11, la norma horizontal es dife­

rente a la norma vertical. Los conjuntos que la generan 

pueden tener, además, distinta cantidad de elementos, 

lo que produce una matriz rectangular. Si los elementos 

de la norma generadora horizontal son ah' bh, ch' dh ' Y 

los de la vertical ay' by, cv' dv,e
v
' el principio constructivo 

es el siguiente : 

an + 8 v b" + 8 v el> + 8 1, d,,, + 8 1, 

8 n + bv bn + b¡, e . ., + b l, d,,, + b. 

8 ." + ev b" + e¡, e,o + e. d" + el' 

an + dv bl> + d. e,,, + d. d,., + d. 

al> + e. bn + ev e . ., + e. dI> + ev 

Vemos que resulta una matriz rectangular de 4 x 5. 

3.3. Matrices generadas a partir de cadenas 
de conjuntos 

Estas matrices se denominan complejas, ya que su 

construcción depende de las propiedades del conjunto 

utilizado como norma. 

Una cadena se construye a partir de las particiones 

de un conjunto. Consideremos el PCS 5-15 = {o, 1, 2, 6, 

8}, y dos de sus particiones en particular, que contienen 

un subconjunto en común (3-8): 

A) 011268 PCS : 2-1 1 3-8 

B) 161028 PCS : 2-5 1 3-8 

Partimos de A, y luego aplicamos una transforma­

ción al conjunto B con un operadorTn ó Tnl que con­

vierta al término 028 en 068 (segundo término de A) . 

Si transformamos la retrogradación de B con T
6 

y luego 

ordenamos, el resultado es el siguiente: 

268107 

Obtuvimos así dos eslabones de una cadena, A = 

011268 y T
6
R(B) = 268107. Ahora haremos lo mismo 

sobre el original B, con la intención de lograr una nueva 

transformación que mantenga invariante al subconjunto 

07. Aplicando T,I nos queda: 

Continuando con este procedimiento, en un recorrido 

de ida y vuelta alrededor del subconjunto común a am­

bas particiones, arribamos al siguiente resultado: 

A 

2-1 ... 

01 

268 

07 

15B 

67 

028 

16 

57B 

B 

3-8 .. 2-5 

268 

07 

15B 

67 

028 

16 

57B 

01 

A 

T6 

T, 

t ¡1 

T 

To 

T, 

T. 

- R(B) 

I(B) 

R(A)' 

6(A) 

R(B} 

I(B) 

I(A) 

A partir de estos datos, estamos en condiciones de 

armar la cadena, la cual es cerrada, pues el primer sub­

conjunto y el último son idénticos. 

011268107115 BI67102811615 7Blol 

Uniendo dos subconjuntos consecutivos de la cadena 
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obtenemos el PCS utilizado como norma (5-15). 

Podríamos utilizar esta sucesión para la composición de 

un fragmento melódico con un alto grado de coherencia 

interválica, ya que cada enlace de conjuntos se realiza 

mediante dos o tres grados en común. 

La generación de la matriz la realizamos ubicando a 

cada subconjunto sobre la diagonal, de modo tal que la nor­

ma se manifieste en cada una de las filas y de las columnas. 

01 268 

07 158 

67 028 

578 16 

La construcción de matrices utilizando este método 

requiere de un análisis detallado de los PCS, en particu ­

lar en relación con sus posibilidades de aplicación en la 

generación de cadenas de un número considerable de 

eslabones. 

Se denomina partición redundante a aquella que 

transformada resulta invariante de otra partición 

del mismo PCS. La partición 04A1123B, por ejemplo, 

transformada con T
2
1 produce una invariancia total 

(24All03B). A una partición redundante se la identifica 

con un asterisco, y es de poca utilidad en la producción 

de matrices combinatorias. 

Algo similar ocurre con 012l34AB bajo T
2
1 (210IBA43), 

con la diferencia que en este caso la partición sigue sien­

do la misma. Estas observaciones dan la pauta de que no 

todas las divisiones del conjunto producen la variedad 

necesaria para la construcción eficaz de una matriz. 

La invariancia parcial es la que resulta efectiva, y se 

manifiesta a través de las condiciones presentadas en la 

tabla que sigue (a la derecha, se detalla el modo en que 

se identifican) . Las letras X e Y representan a cada uno de 

los términos de la partición, y F Y G son operaciones de 

transformación aplicadas a la partición considerada. 

Propiedad Etiqueta 
F(X) = X 1 

- : 

F(X) = X G(Y) = Y 12 
G(Y) = Y 2 
F(X) = y F(Y) "# X 3 

Un análisis de todas las particiones posibles del PCS 

5-15 = {o, 1, 2,6, 8} aporta la siguiente información: 

011268 1-1 4-16 1 

110268 1-1 4-25 2 

210168 1-1 4-16 * 
610128 1-1 4-5 1 
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810126 1-1 4-5 * 
011268 2-1 3-8 1 

021168 2-2 3-9 
061128 2-6 3-5 1 

081126 2-4 3-4 1 

121068 2-1 3-8 * 
161028 2-5 3-8 1 
181026 2-5 3-8 * 
261018 2-4 3-4 * 
281016 2-6 3-5 * 
681012 2-2 3-1 

Las cadenas no solo pueden generarse sobre la base 

de dos particiones, sino a tres o más que posean un 

subconjunto en común. En consecuencia, las posibili­

dades de construcción son muy variadas. El siguiente 

gráfico muestra una posible combinación de tres parti­

ciones a partir del subconjunto común 1-1. 

1-1 

3.4. Matrices a partir de ciclos de un mismo operador 

Partiendo de un grado cualquiera, podemos establecer 
una secuencia en la cual cada término es el resultado de 
una transformación del término anterior utilizando un 
operador determinado. La secuencia o, 2, 4, 6, 8, A, por 
ejemplo, surge de la aplicación cíclica del operador T

2
• 

Con algunos operadores, la secuencia se limita a 
dos términos, ya que el tercero es idéntico al primero y 
la secuencia se repite. Esto ocurre con T

6 
y Tnl (donde n 

es un entero entre o y 11). 

I~I ; I :I: I :I: I ~ I : I:I:I;I:I 

I~ 1:1:1: 1: I~ 1:1:1:1: 1;1:1 
Los operado~es T

4 
y T 8' por otra parte, generan se­

cuencias de tres términos. 

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B 

4 5 6 7 8 9 A B O 1 2 3 

8 9 A B O 1 2 3 4 5 6 7 

Los operadores T
3 

y T
9 

generan secuencias de cuatro 
términos. 

O 1 2 3 4 5 

3 4 5 6 7 8 

6 7 8 9 A B 

9 A B O 1 2 

6 7 8 

9 A B 

O 1 2 

3 4 5 

9 A 

O 1 

3 4 

6 7 

B 

2 

5 

8 

T, 

-----r;(T 3) 

T3 (T, (T3)) 



Y, por último, los operadores T2 y T
A 

producen ciclos de 
seis términos (o, 2, 4, 6, 8, A; 1, 3, 5, 7, 9, B; etc.). 

Una matriz, utilizando ciclos de operaciones, se cons­
truye ubicando el PCS utilizado como norma en Pl-l, y los 
términos del ciclo en las posiciones de la diagonal de la 
matriz (P2-2, P3-3). Luego utilizaremos procedimientos 
de transformación para enriquecer el resultado. 
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La modificación de 1, o, 6, 4 por T
3 

da por resultado 4, 
3,9,7. No obstante, vemos en la posición P2-2 de la ma­
triz el conjunto 3, 4, 7, 9, ordenado de menor a mayor por 
cuestiones de claridad. Ya no estamos trabajando con con­
juntos ordenados, como en el caso de las series dodecafó­
nicas, por lo cual la permutación de los elementos de una 
misma posición de la matriz no afecta a los resultados. 

También es posible ubicar el conjunto de partida en 
posiciones diferentes y desarrollar el ciclo siguiendo 
recorridos sobre la diagonal y paralelos a ella. Se debe 
observar aquí como se rebaten los elementos sobre las 
posiciones. El operador empleado es T2. 

4 B o 7 
6 1 2 9 

8 3 4 B 
1 A 5 6 
8 3 o 7 
9 A 5 2 

Las dimensiones de la matriz dependen de la canti­
dad de términos del ciclo y, por lo tanto, del operador 
utilizado. La siguiente tabla lo ilustra. 

Operador Dimensiones de la matriz 
2 X2 

T - T 
4 8 

T - T 
3 9 

T - TA 6x6 
2 

3.5. Operaciones sobre matrices combinatorias no seriales 
3.5.1. Intercambio de elementos entre posiciones 

Esta operación sobre matrices combinatorias seriales la 
realizábamos exclusivamente entre columnas adyacentes, 
debido a la necesidad de mantener el orden de los conjun­
tos distribuidos en cada posición de las filas. En el caso 
de las matrices no seriales, por tratarse de conjuntos no 
ordenados, el intercambio se realiza tanto entre filas como 
entre columnas, sin que importe si son adyacentes o no, lo 
cual produce una variedad considerable de versiones. Para 
ejemplificar esto, vamos a partir de una matriz generada por 
ciclos y a producir todos los intercambios posibles, a fin de 

lograr una distribución uniforme de elementos. 

Matriz por ciclos 
Conjunto de partida: A 3287 (PCS: 5-20) 
Operador: TA 
Norma horizontal: 5-20 
Norma vertical: 5-7 

A 32 

8 

08 

45 9A 

87 

01 

6 

56 

A8 34 

4 89 12 

2 67 

o 

Vamos a intercambiar el elemento A de P,_, por su 

Par de P . El primero baja dos filas sobre su misma co-
3-4 

lumna Ca P
3
), y el segundo asciende dos filas, también 

conservando su propia columna (a P,). El resultado no 
se altera, ni vertical ni horizontalmente. 

32 87 A 

8 01 56 

A 6 B 34 

4 89 12 

OB 2 67 

45 9A o 

Ahora intercambiamos los elementos 3 y 2 de P'.2 
por sus pares de las posiciones P

3
-
S 

y P
4
6 . El primer 3 

desciende a la tercera fila y su par asciende a la pri­
mera. El primer 2 baja a la cuarta, y el 2 de la última 
columna sube a la primera fila. 

87 A 3 2 

8 01 56 

A 3 6 B 4 

2 4 89 1 

OB 2 67 

45 9A O 

Continuando con el procedimiento, logramos una 
distribución uniforme. 

A 7 38 2 

5 8 1 06 

A 3 6 B 4 

2 8 4 9 1 

B O 6 2 7 

04 9 5A 

En el próximo ejemplo, creamos una matriz a partir de ca­
denas, y luego efectuamos la redistribución de sus elementos. 
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Matriz por cadenas 

Conjunto de partida : 14376A (PCS: 6-27) 
Particiones utilizadas: 141376A (2-314-17) y 1A14376 (2-314-3) 
Norma horizontal: 6-27 
Norma vertical: 6-27 

376A 14 

679A 03 

169A 03 

679A 14 

27AB 14 

679A 03 
-

2569 03 

14 679A 

4 1 6 A 7 3 

A O 3 7 9 6 

A 6 9 1 3 O 

4 7 1 6 9 A 

7 1 A 8 4 2 

6 7 3 A O 9 

3 6 9 O 2 5 

1 9 A 4 6 7 

3.5.2. Transformación por Tn , Tnlo M 

3.5.4. Giro de 90° 

A través de un giro de 90° la matriz intercambia filas por co­
lumnas. La primera fila se convierte en la primera columna, 

la segunda fila en la segunda columna y así siguiendo. Para 
el ejemplo creamos una matriz Tipo 1 B Y la rotamos 90°. 

Matriz Tipo 1 B 
Conjunto de partida: 26598 (PCS: 5-16) 
Norma horizontal: 5-16 
Norma vertical: 5-16 

o 4 3 7 6 

8 O B 3 2 

9 1 O 4 3 

5 9 8 O B 

6 A 9 1 O 

6 2 3 B O 

7 3 4 O 1 

3 B O 8 9 

4 O 1 9 A 

O 8 9 5 6 

La matriz completa puede ser transpuesta, invertida o 3.5.5. Invariancia en posiciones, filas o columnas 
multiplicada. Veamos la matriz anterior modificada porT/ 

2 5 o 8 B 3 

8 6 3 B 9 O 

8 O 9 5 3 6 

2 B 5 O 9 8 

B 5 8 7 2 4 

O B 3 8 6 9 

3 O 9 6 4 1 

5 9 8 2 O B 

3.5.3. Intercambio entre filas y columnas 

Una vez más, por tratarse de conjuntos no ordenados, 

es posible intercambiar columnas entre sí, o filas . En el 
ejemplo siguiente generamos una matriz Tipo 11 e inter­

cambiamos las filas 1 y 3, Y luego las columnas 2 y 4. 

Matriz Tipo 11 
Conjuntos de partida: 14376A (PCS: 6-27) y 980 (PCS: 3-3) 

Norma horizontal: 6-27 

Norma vertical : 3-3 

A 1 o 4 3 7 

9 o B 3 2 6 

1 4 3 7 6 A 

1 7 3 4 6 A 

9 3 B o 2 6 

A 4 o 1 3 7 
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Es posible aplicar una transformación Tn, Tnl Ó M que 
mantenga invariantes a un elemento en particular o, a 

un conjunto dispuesto en una fila o columna específica. 
La siguiente matriz se transforma con T

8
1, y mantiene 

invariantes las filas 1 y 4, Y las columnas 1 y 2. 

Matriz por cadena 
Conjunto de partida: 71084 (PCS: 5-22) 

Particiones utilizadas: 711084 (2-613-12) con sí misma 
Norma horizontal: 5-22 

Norma vertical: 5-22 

48 17 O 

o 8 58 4 

26A 58 

17 04 8 

40 17 8 

8 O 31 4 

26A 39 

17 48 O 

3.5.6. Combinación de matrices no seriales 

Al igual que las seriales, estas matrices pueden combinar­
se con el propósito de generar otras de mayores dimen­
siones. La condición necesaria para que la combinación 



resulte es que las normas de ambas sean idénticas. Vemos, 
en el próximo ejemplo, el modo en que se disponen las ma­
trices, y a continuación el resultado que se obtiene luego de 
la aplicación de operaciones de intercambio de elementos. 

1 367 42 

03 4 1A8 

456 89 3 

7 46 125 

58 79A 4 

234 5 08 

6 3 7 12 4 

3 18 4 O A 

4 68 3 5 9 

1 7 4 2 5 6 

5 9 A 8 4 7 

O 4 2 3 8 5 

4. Aplicaciones musicales 

A fin de ejemplificar la utilización de matrices combina­
torias no seriales en la composición musical veremos al­
gunos ejercicios, escritos de acuerdo con las técnicas de 
generación y transformación anteriormente analizadas. 

Para comenzar, construiremos una matriz a partir del 
método denominado cuadrado romano, partiendo del 
conjunto {8, 9, 4, o, 6} que conforma un PCS 5-26. Obte­
nemos la siguiente matriz que, según sabemos, posee 
en sus filas permutaciones circulares del conjunto dado. 

8 9 4 O 6 

9 4 O 6 8 

4 O 6 8 9 

O 6 8 9 4 

6 8 9 4 O 

A partir de eSlc.Js datos, disponemos la primera, 
segunda y quinta columnas de la matriz en forma de 
acordes, y la tercera y cuarta en forma de arpegios. Se 
observa en el ejemplo el desarrollo del contenido de 
las filas, particularmente en el movimiento de los bajos 
(quinta fila de la matriz) . 

e t:'\ ~ ~ ~j,¡ ~ iiii 1\ # . 

1 
U mi f 

.. $ ~ ~~ 1-

" ~, 

Figura 1: fragmento musical que emplea el cuadrado romano 

Continuando con la misma técnica, construiremos 
una nueva matriz, pero que en este caso contenga dis­
tinta cantidad de elementos por posición . Utilizaremos 
el conjunto {8, 9, 1, 5, 2, 8} (PCS 6-Z28). 

Distribuimos el conjunto de pa rtida en tres grupos 
de dos, tres y un elemento respectivamente : 89,15 2 Y 
8. Obtenemos así una matriz de 3 x 3. 

89 152 S 

152 8 B9 

8 89 152 

La primera columna ocupa los dos primeros tiempos 
del ejemplo. Vemos dos notas en el agudo (si y la), tres 
en el registro intermedio (do# como apoyatura, re y fa) , 
y una sola nota en el grave (sol#). Esta última nota ocu­
pa la diagonal de la matriz, y es el único elemento en 
la posición. Aparece en los tres registros, y siempre es 
acompañada por dos y tres sonidos en las otras voces . 

• = 00 

t\ I J -= 1>1 . .,. 

, 

~ 

~ 
I U pp 

p 
! ---== m}' 

'Í t:" . . 
- I i¡¡"#" ~ 

I -
Figura 2: fragmento musical que emplea el cuadrado romano 
con más de un elemento por posición 

Para la realización del ejemplo que sigue nos interesa 
particularmente comenzar con los sonidos {o, 8, 2 , 7, 8}, 
dispuestos del grave al agudo en forma de acorde, y aplicar 
luego la técnica de generación tipo lA. Analizamos el con­
junto yvemos que se trata de un PCS 5-Z18. 

Construimos la matriz según el método estudiado, 
partiendo del conjunto elegido. Nos queda: 

O 8 2 7 B 

8 4 A 3 7 

2 A 4 9 1 

7 3 9 2 6 

B 7 1 6 A 

Pero observamos que la primera columna no contie ­
ne el acorde de partida en el orden deseado, sino una 
retrogradación del mismo, por lo cual vamos a permutar 
las filas 1 y 5, Y luego la 2 y con la 4. 

B 7 1 6 A 

7 3 9 2 6 

2 A 4 9 1 

8 4 A 3 7 

O 8 2 7 B 
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Si la realización musical consiste en lograr una su­
cesión de acordes con matices contrastantes podemos 

escribir: 

, r.". ,.r.-. 
. ..-:'1 

'" t:\ ! I'l ..... t";\ Ji ¡jft 

~ .) " 

( 
1) f P 1,,0 f~ p~qe 
h~ ~e-

' ..:'1' . 
00 

Fi gura 3: fragmento musica l que emplea una matriz tipo I A 

En el ejemplo siguiente vamos a alternar las colum ­

nas de dos matrices distintas. La idea es alcanzar el 

total cromático a partir de la alternancia de dos hexa­
cordios 6-35. El primero contiene a los grados o, 2, 4, 6, 

8, A, Y el segundo a los grados 1,3,5,7,9, B. 

Para comenzar, generamos una matriz tipo lA a par­

tir del conjunto {o, 2, 4,6,8, A}. 

o 2 4 6 8 A 

2 4 6 8 A O 

4 6 8 A O 2 

6 8 A O 2 4 

8 A O 2 4 6 

A O 2 4 6 8 

Vemos que el resultado es el mismo que si la hubiéra­
mos construido siguiendo la técnica del cuadrado romano. 

Generadas ambas matrices alternamos sus columnas 
a fin de obtener el total cromático a partir de esa combi ­

nación. Esta alternancia nos lleva a pensar distintas rea­
lizaciones compositivas. Podría ocurrir, por ejemplo, que 

los grados pares se diferenciaran de los impares a partir 
de la utilización de distintos matices, articulaciones, 

timbres, ubicación en el registro, o tipo de textura. Esto 
generaría dos discursos paralelos, ambos con sentido 
propio, pero que conforman una totalidad . 

o 3 2 '7 4 5 6 1 8 9 A B 

2 7 4 B 6 9 8 5 A 1 O 3 

4 5 6 9 8 7 A 3 O B 2 1 

6 1 8 5 A 3 O B 2 '7 4 9 

8 9 A 1 O B .2 7 4 3 6 5 

A B O 3 2 1 4 9 6 5 8 7 

Esta matriz, producto de la combinación de las ante­

riores, sirve a la composición del ejemplo siguiente: 

> 
Iw ·-~·-=·F· 

~ ~ . 
( t1r{ P -~ mf 

: 
1- • 

[hV • 

J= iJ1 
~ :-

., I '1ft! 

f :l ( 1'1' 
: 

;., 

-, " " . . 

f' F~~ 
i'9 

:l! 
.. o'; 
l' If. f 

-. "i! 'J mp "---~. 

- '--- .t: iJ 
P I 

1'" 

-
J i-= 

.. 
- ' 8'" 

mf 
mil - - - - - - - - - ~ •• 

> :. ' fL '" 
.. / l' 1'1' 

1'1' -=::: J) 
~ ... 

1 ... '.1 

Ahora construimos otra a partir del conjunto {l, 5, 3, B, 7, 9} Figura 4: fragmento musica l que emplea dos matrices tipo I A alternadas 

2 6 4 O 8 A 

6 A 8 4 O 2 

4 8 6 2 A O 

O 4 2 A 6 8 

8 O A 6 2 4 

A 2. O 8 4 6 

y observamos que a pesar de haber usado los grados 

impares (1, 3, 5, etc.) el método constructivo nos lleva 
a una matriz de grados pares, dado que la suma de dos 

números impares es un número par. Para revertir esta 
situación vamos a transportar la matriz en un semitono. 

3 7 5 1 9 B 

7 B 9 5 1 3 

5 9 7 3 B 1 

1 5 3 B '7 9 

9 1 B '7 3 5 

B 3 1 9 5 '7 
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Según vimos, la matriz tipo I B posee transposicio­
nes de un conjunto en sus filas, y transposiciones de 

la inversión del mismo conjunto en sus columnas. El 
ejercicio siguiente persigue la composición de un breve 
proceso gradual, utilizando este tipo de estructuras. 

Fijamos como punto de partida el conjunto {4, o, 3, 
8, 6} (peS 5-26) y construimos la matriz siguiendo el 

principio antes visto. Se observa que, debido al méto­
do, la primera posición de las matrices tipo I B arroja 
un o, debido a que la suma de un grado cualquiera y su 

inversión módulo 12 es siempre o. 

o 8 B 4 2 

4 O 3 8 6 

1 9 O 5 3 

8 4 7 O A 

A 6 9 2 O 

Para evitar esa situación transportaremos la matriz 



utilizando un operador arbitrario, por ejemplo, \. 

4 O 3 8 6 

8 4 7 O A 

5 1 4 9 7 

O 8 B 4 2 

2 A 1 6 4 

Las otras cuatro matrices a emplear las obtenemos 
transportando de a un semitono la matriz anterior. 

5 1 4 9 7 6 2 5 A 8 7 3 6 a 9 8 4 7 o 
9 5 8 1 B A 6 9 2 o B 7 A 3 1 o 8 B 4 

6 2 5 A 8 7 3 6 B 9 8 4 7 o A 9 5 8 1 

1 9 o 5 3 2 A 1 6 4 3 B 2 7 5 4 o 3 8 

3 B 2 7 5 4 o 3 8 6 5 1 4 9 7 6 2 5 A 

El material así obtenido se aplica en la producción 
del siguiente fragmento musical. 

JT 

Figura 5: fragmento musical que emplea matrices t ipo I B 

A 

2 

B 

6 

8 

El próximo ejemplo se basa en una matriz tipo 11, que 
según vimos puede armarse sobre dos conjuntos de distin­
ta cantidad de elementos. En este caso, utilizamos como 
norma horizontal al conjunto {9, 1, o, 4,3, 7, 6} (peS 7-31) , y 
como norma vertical al conjunto {8, 6, o, 9} (peS 4-12). 

5 9 8 o B 3 2 

3 7 6 A 9 1 o 
9 1 o 4 3 7 6 

6 A 9 1 o 4 3 

Procedemos luego a rotar 90° la matriz anterior 
para combinarla con una versión de mayor densidad 
polifónica. 

2 O 6 3 

3 1 7 4 

B 9 3 O 

O A 4 1 

8 6 O 9 

9 7 1 A 

5 3 9 6 

Por último, intercambiamos columnas entre sí, en 

favor de la sonoridad buscada. 

o 3 2 6 

1 4 3 7 

9 O B 3 

A 1 O 4 

6 9 8 O 

7 A 9 1 

3 6 5 9 

y una aplicación posible es: 

.. ;. ;~ 

l
---,i-:".'_-;:~~~~~ .. :..-. --" ~"~: '" : 

.~ p . ~ ... 1" . ", . ti · .. • ... r.r. ~ . ;. _:'1: 

, : ji. 

,. 

- . ----
1'--.1.¡JI." 

Figura 6: fragmento musical que emplea una matriz tipo 11 

Para la construcción del siguiente ejemplo utiliza­
mos la técnica de matrices por ciclos de un operador. El 
conjunto elegido es {2, 1, 5, 4} (peS 4-3), y el operador 
es T

3
• 

2154 

4578 

78AS 

12AB 

Paso seguido, realiza mos intercambios entre ele­
mentos de la matriz, de forma gradual. 

154 2 

4578 

78AB 

2 lAB 

15 4 2 

4 578 

78AB 

2 lAB 

1 45 2 

45 78 

7BAB 

2 lAS 

1 45 2 

45 8 7 

7 8AB 

2 lAS 

1 45 2 

45 8 7 

7 88 A 

2 A lB 

1 45 2 

45 8 7 

7 8 AB 

2 AB 1 
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La aplicación en orden sucesivo de las matrices 
anteriores da por resultado: 

Figura 7: fragmento musica l que emplea una matriz generada por 

ciclos de un operador 

Como último ejemplo, partiremos de una matriz generada 
con cadenas de PCS, empleando {o, 3, 6, A, 2} (PCS 5-26). 

36A2 o 
379B 6 

0489 6 

o 379B 

La idea es contraponer la matriz anterior con otra versión 
cuyos elementos estén distribuidos de manera más uniforme, 
aplicando operaciones de intercambio de elementos. 

2A 3 o 6 

3 9 6 7B 

6 o 48 9 

o 7B 9 3 

y una realización posible es la que sigue: 

. . ---.. -;;--- .. ,. 

Rgura 8: fiagmento musical que emplea una matriz generada a partir de cadenas 

5. Desarrollo de software 

Se creó la Biblioteca de Objetos Externos Pcs/ib (para utili­
zarse en conjunto con el programa Pure Data, de Miller Puc­
kette), cuyas particularidades se detallan a continuación. 

5.1. Objetos para Matrices Combinatorias (CM) 

5.2. Generador de CM 

Nombre 

Descripción 

Entradas 

Salidas 
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El objeto cmJoman crea una matriz del tipo cuadrado romano (véase 
Morris. 1984 , 19B?). 

In/el: un puntero a una estructura pes. 

Outlei: un puntero a una estructura CM. Para acceder a los datos, debe 
usarse alguno de los objetos lectores de CM. 

m:eiU: un PCS p iU:a l.a n01ll\a de l.a CII 

Cuadrado Romano 

cm 2tx t ver l.a eH en t exto 

Figura 9: patch de pd como ejemplo de uso del objeto cmJoman 

Nombre cm_t1a 

Descripción 
El objeto cm_t1a crea una matriz del tipo I A (véase ~rris , 1984, 
1987). 

Entradas In/el: un puntero a una es tructura pes. 

Salidas 
OutJet un puntero a una estructura CM. Para acceder a los datos, debe 

usarse alguno de los objetos lectores de CM. 

m:eiU: un PCS p ara l.a n onna de la CI{ 

cm 2txt ver la 0.[ en t ex t o 

Figura 10 : patch de pd como ejemplo de uso del objeto cm_tw 

Nombre cm_t1 b 

Descripción 
El obieto em_l1b crea una ma1riz del tipo I B (véase Morris. 1984. 
1987). 

Entradas Inlel : un puntero a una estructura pes. 

Salidas Outlet un puntero a una estructura CM. Para acceder a los datos. debe 
usarse alguno de los objetos lectores de CM. 

cx eal: un pes pa:ra ~a no:cn.a de 1 a en 

;Z:::::SO;::; 
identificaz l a no~a 

ni, 

0 1 en tex 't o 

Figura 11: patch de pd como ejemplo de uso del objeto cm_ tlb 



Nombre cm_t2 

Descripción El objeto cm_t2 crea una matriz del tipo 11 (véase Morris, 1984, 1987). 

Entradas 
In/ets 1 y 2: punteros a dos es tructuras PCS para las normas vertical y 
horizontal respectivamente. 

Salidas 
Outlet un puntero a una estructura CM . Para acceder a los datos, debe 

usarse alguno de los objetos lectores de CM. 

O{ tillO t2 

CJn_2txt 

Vex la CM en texto 
identificax l as dos nonnas 

Figura 12: patch de pd como ejemplo de uso del objeto cm_t2 

Nombre cm_opcy 

Descripción 
El objeto cm_opcy crea una matriz con el método de ciclos de 
operadores (véase Morris. 1984, 1987). 

Inlet 1: un símbolo que indica el operador de ciclos a uti lizar. Debe ser 

Enlradas 

I Salidas 

uno de los siguientes: T21A, T6TI,T3/9 o T4/8. 

In/el 2: un puntero a una eslructura PCS, 

Outlet un puntero a una estructura CM . Para acceder a los datos, debe 
usarse alguno de los objetos lectores de CM. 

seleccionax uno (le los 
cuat~o ope~ado~es de c iclos 

enviax un pes 5-19 
(le la Cl,1) 

la Cl.f 

Ve~ la al en texto 

as aos naunas de ª ctt 

i gura 13: patch de pd como ejemplo de uso del objeto cm_opcy 

5.3. lectores de CM 

rnb,. 

Entrada~ 

Sailklas 

Nombre 

Enttadas 

Safidas 

fl.bmbre 

Oesuipción 

Entradas 

Salidas 

El objeto cm_2txt.-nprime en la p3:l ta de pd una WI"3K)fl 1imp1a~ {Le., 
no "oe-ruda") de un3 eslru(.1ur.,3 CM. Los e nteros. 10 y 11 son 
reemplazados por A y B, rsspBctNamenle. 

,'nle/: un puntero a una estructura CM qUE! puada s.ar creada con 105 
obje 'os ge.rnuado,f8s de CM pr.ecsdan1Bs. Ver los e~rnpbs en las 
im€lgenas 11. -12, 13, 1-1 Y 15. que usan.a kls ob:e tos C-f-83d:HSS de CM 
en conjunto con el objekJ cm_2txt. 

N.o posee . 

El objeto CmjEsr:J obtiene los d3toS "crudos" de un3 6str..Jdura CM. Un 
valor da -3 o de .. 1 .,..,d;can espacios o posk:iones vacas, 
teSpectfva.rrenie. Si S-e d esaa sóto ve r 03 versión '"imp' M da la CM, 
usar e l objeto CJTJ_2txf. 

(n/e[: n puntsKl a una .estructura CM que pwde ser creada (Dn 'os 
obje tos gerl9radore~ de et.1 p.rec.edanlas. 

QufJel 1: una suvestón de islas de iloars siendo cada una de e s UM 
fila d e CM. 

Omler 2: nUOie.fO de fitas d e a CM {fi:Jat~. 

Oufief 3: númam de -corurrnas da la CM (/)'oilt). 

OulJe r 4: m.itnalO maxWno de PCjJara c.ada p-os.Jción de CM ({.Ibsr). 

El cbjeto CIlL2pc.g;¡¡xtrae 'Un pes de una CM. 

in!e r 1: una de las siguientes posb IDdades.: 

POS {symbo.? f (fJoat) c {(jDS I): ObtienE e l pes en la posición r 
(ffia) e (<alumn.). 

ROW (symbol) r ([loar): Obtene el PCS . k>grado por todos tos 
pe en bs. posiciones de r (fla). 

CO L (symbof¡ (: ({fost): Obtiene e l pes mt~r.ado por 1-oOO5 .tos 
p e en as pos.St..iones de e (ooolunns). 

ALL (symboJ): Obúma el pes int&gfaoo por todos bs p e en 
tod3s l~ s po sic.iones de la CM. 

(nJef 2: un puntal'.) a una estruc.tura CM, que ptBde ser CJilada ron lo s 
obje1os generadoras de CM precedan19s. 

Out1et un puntero a e struc.tura pes resu I3n13 . Para ~c.redi3 r a b~ 
da1Ds. debe usarse olro objeto pes (tJstJ3!'menla. on objeto 
p(,SJ9-B r:J ~. 

l1tI' JI P(" S I!n 14 ei.l. .. 5 

&~'21 pes t'JI .ld c olutlUtd J 

tI .r § P-C-S ton llJd~ 'la. 0 -1 

F_2txtl e 2p~ 
If.,l.' J a 0 1 .. '11 I .r)ftf} ; 

~)c. J: e ad leel: 1 ./1. ell'tJ::u c l ur.o ¡>(,S 

/\ 
d n ' ?-"...,\¡ 

v!B 

Figura 14: patch de pd como ejemplo de uso del objeto cm_2pcs 
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5.4. Modificadores de CM 

Nombre 

Entradas 

Salidas 

El ob}eto cm_trans .l9sfiza varias. trs nsformaciones d e una CM. 

fn Je t 1: una de la's. sjguiantespos.bk:lades: 

T (symboJ) n ((joar): trnnspos.A;.ión por n. 

I {symb.oJ) n {flosf): .,varsión seguida de lIans.poskió!1 por n (n 
.:; i) es obiga'brio .en e ste mso si:sokl se r~q1Jiaffi i WBf:S,lOn). 

RD (symboJ) n (Boef): rot.ación por la diagonat n := O sjgnific.a 
izquierda superior. n = 1 significa d8rSc.ha inferior. 

R90 (symboJ): (cración de 90 gradOs. . 

ER {symbD~ r1 (floa!) ,2 (fu a!): ¡'!ercambar ~I <A>n1enido da las 
filas r1 y.r2. 

EC (symbo~ el (floa! ) ,,2 (fIoa! ): in1eccambiac el con tenido de 
las columnas c1 ye2. 

SWAP: intenta! disminuir la densidad de las. posiciones de la 
CM int.ercambiando pe en sus fias ylo mk.Jmn3s. Esta 
transformación pueda faBar s i la densidad n.o pue·de se! 
reducKla por in ter~mbD. En aSE caso no s.e generara sa6da y 
se enviara un mensaje de advel1f!nd a a paniala d e p d. 

(nJef 2: un puntero a una esirudu:ra CM que puede ser creada 
con tosobj!1os.gene.radoresde CM precedentes. 

Ol1tfst un pun1ero a unae-strudura CJ~". Pa.ra a ocedar a Josdabs. debe 
usarse aJgunode bs objeios lec:brEls de CM. 

Figura 15: patch de pd como ejemplo de uso del objeto cm_trans 

A partir de estos objetos, y otros relacionados con el 
tratamiento de los conjuntos cromáticos, se desarrolla­
ron diversas abstracciones destinadas a la implemen­
tación de una plataforma destinada a la composición 
musical. Entre ellos los siguientes: 
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pcli_trans 
Transport .. I.In:;¡o tu: .. de Pe .. n se.Üonos 

pc5_t~ 

Transport ..... .a liua de P.e,. a p.artir de .., pe dado 
si el pe no .,. válido, deja 1 . lilita sin tnlnsport.r 

PC (O all) 

?@rmuta una lista dE! Pes al ¡;¡z;¡¡¡r 

o 1 2 3 4 5 6 71 

PCS_C HAltlG 

Enl aza ha::ota ::O'IÍ:t calkna:t dQ ?es di:>tl.nt o::;. 
El lin\aC!i ':$ por un .lnt..,r vato ;!\t az;;I;l'. 
La tran!!posición y/ o im'""rsion d~l p rim'!r PeS de cada 
(adán .. ~ 1) I'Otklct: t iot:biffi ~'1,. U&I' 

inl~t :::; 1 a 6: Pe S a ~ad~mu' I cardinal ordinal ) 

En ¡¡,t Siguiiffiti'!! ejemplo s,a "u@st~ qu-e no todos l os inl~ts 
d~~ C:001\P1 1tt ... r::;4 . 

±oadb;:;,ng 

t b b 

L~-
! ~ ~ " :3 5 9 ' 2 3 4 

"--. /~--
fs_cha~ 

sho, 
I 
2 1 S 4 2 1 3 5 :2 1 4 B 5 7 S 4 8 6 SI 5 1 n ú 3 5 G 8 4 10 
87(16 1 0 4 58 12010 

FCS_REP 

Reemplaza los grados de. una secuenc ia por otros. tomades 
Ce una l.ista de grados previamente calculada.. 

i nl. @ts 1 a 6 : pes a encadenar ( cardinal. ordinal ) 

ir~let 7: ccmtidad de enlaces por cada PCS 

A.brir secueOCl.a a transformar 

Ejecución de matrices combinatorias: 

03-l2' S R 

O~ \ 
G .~ 

ro ·1 2 -1 1 3 S 7 9 11 10 , 
¡ -

0-:-11 3 5 7 g 11 la al 

' loadbang 



-~ ---------------------------------------------------------
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